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Projekt budowlano-wykonawczy

Opis techniczny

do projektu budowlano-wykonawczego budowy drogi lesnej i pozarowej NR 45

1. Podstawa opracowania

Zlecenie nr 2006,z dnia grudzien 2006 na opracowanie niniejszego projektu

Mapy gospodarcze w skali 1 : 25000 i 1 : 5000,przekazane przez Inwestora
Uzgodnienia z Inwestorem

Katalog i Wytyczne Techniczne dla drég leSnych wewnatrzzaktadowych

Wytyczne Techniczne projektowania drég lesnych - Rozp.Ministra Ochrony Srodowiska
Zasobdéw Naturalnych i Lesnictwa z dnia 16.08.1999 [Dz.U.Nr 73]

Ogledziny w terenie i pomiary uzupetniajgce.
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2. Przedmiot inwestycji

Przedmiotem inwestycji jest przebudowa drogi lesnej i pozarowej ,NR 45” w le$nictwie tezno,
przebiegajaca przez oddziaty : 36/35; 25/24; 14/13

taczna dtugos¢ drogi do przebudowy wynosi 1,960 km.
Celem niniejszego opracowania jest umozliwienie przeprowadzenia zakresu robét remontowych
wyznaczonej drogi, dla dostosowania parametrow geometrycznych trasy oraz nawierzchni
jezdni do przenoszenia obcigzen pojazdéw wysokotonazowych uczestniczgcych w ruchu
transportu leSnego[o naciskach 100KN/os] oraz udostepnienia terendw lesnych w razie
zagrozenia pozarowego dla pojazdow i sprzetu gasniczego.



3.Stan istniejacy

Projektowany do przebudowy odcinek — 0going lokalizacje pokazano na planie sytuacyjnym
w skali 1: 25000 [rys.Nr 1]

Istniejgacy stan projektowanej drogi do przebudowy jest nastepujacy :

Przechodzi przez oddziaty : 36/35; 25/24; 14/13
Poczatek to skrzyzowanie z drogg leSng NR 44 o nawierzchni gruntowej,koniec to droga woje-
wodzka Czarnkow-Wielen-Drawsko

Na catym projektowanym odcinku nawierzchnia w ztym stanie technicznym,wystepujg
liczne koleiny, nieréwnosci podtuzne i poprzeczne, wymaga remontu i odbudowy.
Szerokosc¢ jezdni zmienna od 3,0+4,5m. Teren praktycznie ptaski o spadkach podtuznych
0,3%+2,6%.

Na catym odcinku, stan nawierzchni kwalifikuje ja do odbudowy i wzmocnienia.
Nie stwierdzono wystepowania wody gruntowej

Projektowany odcinek krzyzuje sie w km 0+000 z drogg lesng NR 44 oraz z drogg wo-

jewodzkg Nr 181 oraz z innymi drogami lesnymi, skrzyzowania i zjazdy rowniez wymagaja
przebudowy i remontu :

3.1.Warunki gruntowo-wodne

Zgodnie z Rozporzgdzeniem Ministra Spraw Wewnetrznych i Administraciji
z dnia 24 wrzesnia 1998r. w sprawie ustalenia geotechnicznych warunkéw posadowienia
obiektow budowlanych (Dz.U. Nr 126/98) ustala sie :
proste warunki gruntowe na podstawie prébnych przekopdw t.j.
a) zwierciadto wody gruntowej ponizej projektowanego poziomu warstw konstrukc;ji
nawierzchni drogi,
c) brak wystepowania niekorzystnych zjawisk geologicznych.

pierwszg kategorie geotechniczng z uwagi na :

a) proste warunki gruntowe,
b) wykopy do gtebokosci 0,50 m.

Dla okreslenia konstrukcji nawierzchni drogi przyjeto grupe nosnosci podtoza G1.



4. Elementy projektowane

Projektowany odcinek do przebudowy pokazano na rysunkach nr:1 + 5
Projektowang droge wpisano maksymalnie w pas drogowy, minimalizujgc wycinke drzew.
Niwelete projektowanej drogi zaprojektowano po terenie, w celu zminimalizowania robot
ziemnych.

4.1.Droga w planie

Projektuje sie jezdnie szerokosci 3,50m z poboczami o szerokosci 2 * 0,75m. Spadek poprzeczny
dwustronny 3%, na poboczach 8%. Na tukach jezdnia szerokosci 4,00m, poszerzenie wewne-
trze przechodzace na prostej przejsciowej dtugosci 25m. Spadek poprzeczny jednostronny 4%.
W celu zapewnienia bezkolizyjnego ruchu pojazdéw transportu leSnego zaprojektowano mijanki

z uwzglednieniem warunkow terenowych. Dlugos¢ pasa postojowego mijanki 20,0m;

szerokosc¢ 3,0m.

Lokalizacja ta moze ulec zmianie,decyzje pozostawiono w gestii Inwestora.

Szczegdty pokazano na przekrojach normalnych i planie sytuacyjnym.

4.2.Droga w przekroju podfuznym

Przekroj podtuzny zaprojektowano przy zatozeniu zapewnienia minimalnych pochylen
podtuznych w granicach od 0,3% do 2,6% - gwarantujgcych prawidtowe odprowadzenia wody
powierzchniowej z drogi do przylegtego terenu. Jak réwniez zapewninienie bezpieczenstwa ruchu

4.3.Droga w przekroju poprzecznym

Konstrukcje nawierzchni na catym odcinku odcinkach zaprojektowano zgodnie z zasadami
podanymi ,Katalog i Wytyczne Techniczne dla Drég Lesnych”, z uwzglednieniem spetnienia
warunku nosnosci 100kN [Tab.11.5]

Na podstawie uzyskanych informacji dotyczacych wielko$ci wywozu surowca drzewnego,
w ilosci = 3000 m3/rok, co daje 2700 T/rok drewna
Przyjeto obcigzenie nawierzchni :

- rzeczywista liczba pojazdéw o nacisku na os tylng 100 kN, w ilosci 4 + 7 szt/dobe
- poréwnawcza liczba pojazddw o nacisku na o$ tylng 80 kN, w iloci 6 + 13 szt/dobe

Na podstawie powyzszych danych zaprojektowano nawierzchnie :

w-wa gorna z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie [pospétka] — gr.8 cm,
w-wa dolna z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie o uziarnieniu 3-60mm,
grubosé w-wy = 17 cm,

warstwa wzmacniajgca geowtoknina

Szczegoty pokazano na przekrojach konstrukcyjnych.



4.4.0dwodnienie

Odprowadzenie wod opadowch z nawierzchni drogi zaprojektowano spadkami podtuznymi
I poprzecznymi w kierunku przylegtego terenu.

4.5.Urzadzenia obce

W obrebie projektowanego odcinka drogi brak uzbrojenia podziemnego.

5. Informacje o wpisie Lesny Kompleks Promocyjny Puszcza Notecka

6. Okreslenie granic terenu budowy

Teren budowy, to wewnetrzna droga Nadlesnictwa, brak osob trzecich w najblizszym
sgsiedztwie. Budowa nie powoduje zajecia terenu osob trzecich.

7. Zakres robot
Zakres robo6t drogowych obejmuje :

- budowe nawierzchni drogi wg zaprojektowanych warstw,

8. Technologia robét nawierzchniowych

9.1. Kategoria ruchu

Dla drogi objetej niniejszym opracowaniem przyjeto kategorie ruchu KR1.

9.2. No$nos$¢ podfoza

Dla drogi objetej niniejszym opracowaniem przyjeto nosnos¢ podtoza G1.

9.3. Konstrukcja nawierzchni drogi

Dla przyjetej kategorii ruchu KR1, nosnosci podtoza G1 przyjeto nastepujaca konstrukcje
nawierzchni drogi :
- warstwa $cieralna gr. 8 cm z kruszywa stabilizowanego mechanicznie [pospotkal,
- warstwa dolna gr. 17 cm z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie o uziarnieniu
3 + 60 mm, lub alternatywnie gruz budowlany,
- warstwa wzmacniajgca podtoze geowtdknina,



9.4. Technologja robo6t ziemnych

Roboty ziemne nalezy wykona¢ zgodnie z normami branzowymi.

10. Wpilyw budowy drogi na srodowisko

Budowa drogi spowoduje poprawe bezpieczenstwa uczestnikow ruchu drogowego.
Wptyw drogi na srodowisko przyrodnicze, zdrowie ludzi i obiekty sasiednie, pod wzgledem :
- emisji zanieczyszczen gazowych i pytowych; emisji hatasu oraz wibracji,
- wptywu na powierzchnie ziemi, w tym glebe
zmniejszy sie w stosunku do stanu istniejgcego. Zaprojektowana droga poprawi w sposob
zdecydowany wptyw na srodowisko przyrodnicze, zdrowie ludzi i obiekty sgsiednie, na wody
powierzchniowe i podziemne. Budowa drogi nie ma wptywu na wielkos¢ ruchu samochodowego.

12. Informacja o zapewnieniu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia

Kierownik Budowy opracuje plan BIOZ zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury

z dnia 27 sierpnia 2002 r. w sprawie szczegotowego zakresu i formy planu bezpieczenstwa

i ochrony zdrowia oraz szczego6towego zakresu rodzajéw robét budowlanych stwarzajgcych
zagrozenia bezpieczenstwa i zdrowia ludzi /Dz. U. Nr151 poz. 1256/.

W planie BIOZ nalezy uwzgledni¢ specyfike nastepujacych rodzajow robét budowlanych - roboty
budowlane, ktorych charakter, organizacja lub miejsce prowadzenia stwarza szczegdlnie wysokie
ryzyko powstania zagrozenia bezpieczenstwa i zdrowia ludzi, a w szczegolnosci roboty :

- prowadzone w poblizu czynnych linii komunikacyjnych,
- prowadzone przy roztadunku i zatadunku,

- roboty ziemne,

- szczegoblng ostroznos¢ nalezy zachowac przy obstudze sprzetu zmechanizowanego,

NORMY

PN-86/B-02480
PN-S-02205:1998
PN-B-11111

PN-B-11112

Grunty budowlane.Okreslenia,symbole,podziat i opis gruntéw

Drogi samochodowe.Roboty ziemne.Wymagania i badania
Kruszywo mineralne.Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka

Kruszywo mineralne.Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych.



Zbiorcze zestawienie powierzchni

Koryto = 11713,30m2
Geowldknina = 8820,00m2
Warstwa dolna = 8969,30m2
Warstwa goérna = 11713,30m2
Pobocze = 2940,00m2
Zjazdy = 90,00m2
mijanki 5szt 6*104 = 624,00m2



SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-M-00.00.00 | Wymagania ogélne

D.01.01.01 Odtworzenie trasy

D.01.02.01. Usunigcie pni drzew i krzakow

D.04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza

D-12. Utozenie geosyntetykow

D-02.01.01 Plantowanie poboczy i zjazdow

D.05.01.03 Nawierzchnia zwirowa

D-04.04.00 Podbudowa z kruszyw.Wymagania ogdlne

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie




1.WSTEP
1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna D-M-00.00.00 — Wymagania Ogolne odnosi si¢ do wymagan wspdlnych dla po-
szczegolnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robot,ktore zostana wykonane
w ramach przebudowy drogi lesnej i p-poz.”NR 45” na odcinku 1,960 km,
Nadlesnictwo Potrzebowice
1.2.Zakres stosowania ST

Ogolna specyfikacja techniczna stanowi obowiazujaca podstawe opracowania szczegdétowych specyfikacji
technicznych stosowanych jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
1.3.Zakres robdt objetych ST

D-M-00.00.00 | Wymagania ogolne

D.01.01.01 Odtworzenie trasy

D.01.02.01. Usunigcie pni drzew i krzakow

D.04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podioza

D-12. Ulozenie geosyntetykow

D-02.01.01 Plantowanie poboczy i zjazdow

D.05.01.03 Nawierzchnia zwirowa

D-04.04.00 Podbudowa z kruszyw.Wymagania ogdlne

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie

Specyfikacje Techniczne uwzgledniaja normy panstwowe,instrukcje i przepisy stosujace si¢ do robot.

1.4.0Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okres$lenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco :
1.4.1.Budowla drogowa — obiekt budowlany,nie bedacy budynkiem,stanowiacy catos¢ techniczno-uzytkowa[droge]
albo jego cze$¢ stanowiaca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny[obiekt mostowy,korpus ziemny,
wezet].
1.4.2.Droga — wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow oraz ruchu pieszych wraz
z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwiazanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
1.4.3.Dziennik budowy — dziennik,wydany zgodnie z obowiazujacymi przepisami.stanowiacy urzedowy dokument
przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robot.
1.4.4.Inspektor nadzoru — osoba wymieniona w umowie[wyznaczona przez zamawiajacego,o ktorej wyznaczeniu
poinformowany jest wykonawca],odpowiedzialna za nadzorowanie robot
1.4.4.Jezdnia — cz¢$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow
1.4.5.Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce,upowazniona do kierowania robotami i do wyste-
powania w jego imieniu w sprawach realizacji robot
1.4.6.Korona drogi — jezdnia z poboczami i mijankami
1.4.7.Konstrukcja nawierzchni — uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczenia
1.4.8.Korpus drogowy — nasyp lub ta czes¢ wykopu,ktora jest ograniczona korona drogi i skarpami rowow.
1.4.9.Koryto — element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.
1.4.10.Materialy — wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robdt,zgodnie z dokumentacja projektowa
i specyfikacjami technicznymi,zaakceptowane przez Zamawiajacego.
1.4.11.Nawierzchnia — warstwa lub zesp6l warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obciazen od ruchu
na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu
1.4.12.Pas drogowy — wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi
i zwiazanych z nig urzadzen oraz drzew i krzewow.Pas drogowy moze rowniez obejmowac teren przewidziany
do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chroniacych ludzi i srodowisko przed uciazliwo$ciami powodowanymi
przez ruch na drodze.
1.4.13. PodloZe nawierzchni — grunt rodzimy lub nasypowy,lezacy pod nawierzchnia do glebokos$ci przemarzania.
1.4.14. Przetargowa dokumentacja projektowa — czg$¢ dokumentacji projektowej,ktora wskazuje lokalizacje,chara-
kterystyke 1 wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1[D-M-00.00.00]



1.4.15.8lepy kosztorys — wykaz robot z podaniem ich ilo$ci[przedmiarem]w kolejnosci technologicznej

ich wykonania.

1.4.16.Teren budowy — teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robdt oraz inne miejsca
Wymienione w umowie jako tworzace cze$¢ terenu budowy.

1.5.0golne wymagania dotyczqce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonywanych robdt,bezpieczenstwo wszelkich czynnosci
na terenie budowy,metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa,
SST i poleceniami Zamawiajacego

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w umowie przekaze Wykonawcy teren budowy wraz z kompletem
dokumentacji.Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu dokumentow.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa zawiera¢ bedzie dokumenty zgodne z wykazem podanym w szczegotowych
warunkach umowy,uwzgledniajacym podziat na dokumentacj¢ projektowa :
- Zamawiajacego;wykaz pozycji,ktore stanowig przetargowa dokumentacj¢ projektowa oraz projektowa dokument-
tacj¢ wykonawcza|techniczna] i zostana przekazane Wykonawcy.
- Wykonawcy;wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej,ktora Wykonawca opracuje w ramach oferty.

Dokumentacja Projektowa zawiera:
a) Czgs¢ opisowa

b)  Specyfikacje Techniczne

¢) Czes¢ rysunkowa

d) Czgs¢ kosztorysowa

1.5.3.Zgodnos¢ robot z dokumentacjq projektowq i SST

Dokumentacja projektowa,SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy stanowia czgs$¢
umowy,a wymagania okre$lone w cho¢by jednym z nich sq obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte
byly w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowiazuje kolejnos¢ ich waznosci
wymieniona w Ogo6lnych Warunkach Umowy.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedow lub opuszczen w dokumentach umowy,a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomi¢ Zamawiajacego.

W przypadku rozbieznos$ci,wymiary podane na pisSmie sa wazniejsze od wymiarow okre§lonych na podstawie
odczytu ze skali rysunku. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja
projektowa i SST.Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartosci docelowe,
od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji.Cechy materialow i elementow
budowli musza wykazywac zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami,a rozrzuty tych cech nie moga przekraczaé
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.W przypadku,gdy materialy lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumenta-
cja projektowa lub SST i wptynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli,to takie materialy zostana zasta-
pione innymi,a elementy budowli rozebrane i wykonane ponowniw na koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonaweca jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania umowy az do zakonczenia
i odbioru ostatecznego robot. Wykonawca dostarczy,zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabe-
zpieczajace w tym:ogrodzenia,sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne srodki niezbedne do ochrony robot,
wygody spotecznosci i innych.Koszty zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaja odrgbnej zaptacie i przyjmuje
sig¢,ze sa one wiaczone w cen¢ ofertowa.

1.5.5.0chrona $rodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowiazek znac i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony

srodowiska naturalnego.
2[D-M-00.00.00]



1.5.6.0chrona przeciwpozarowa

Wykonawca bgdzie przestrzegac przepisow ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny
sprzet przeciwpozarowy,wymagany przez odpowiednie przepisy,na terenie baz produkcyjnych,

w pomieszczeniach biurowych,mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach

Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone

przed dostgpem o0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7.Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od
dopuszczalnego. Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robdt beda miaty §wiadectwa dopuszczenia,
wydane przez uprawniona jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych
materialoéw na rodowisko.

Materialy, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robot ich szkodliwosé zanika
(np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania,
jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymac zgode na uzycie tych materialow
od wiasciwych organdw administracji panstwowej.Jezeli Wykonawca uzyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia
zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie §rodowiska, to konsekwencje
tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8,0chrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne,
takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wiascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen
W czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju robot,
ktore maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy
i powiadomi¢ Zamawiajacego i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia robot. o fakcie przypadkowego uszkodzenia
tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Zamawiajacego i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi
wspotpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji
na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego

1.5.9.0graniczenie obciqgzen osi pojazdow

Wykonawca stosowac¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie materiatow
1 wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbgdne zezwolenia od wtadz co do przewozu nietypowych
wagowo tadunkéw i w sposob ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Zamawiajacego.
Pojazdy i fadunki powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie bgda dopuszczone na swiezo ukonczony fragment
budowy w obrebie Terenu Budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robot w ten sposob
uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Zamawiajacego.

1.5.10.Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy.W szczegolnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednia
odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publiczne-
go.Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja zaplacie
i sa uwzglednione w cenie umowne;j.
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1.5.11.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca begdzie odpowiedzialny za ochrong robdt i za wszelkie materialy 1 urzadzenia uzywane
do robot od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia Zakonczenia przez Zamawiajacego.
Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu ostatecznego odbioru. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki
sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru
ostatecznego.Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie,to na polecenie
Zamawiajacego powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.

1.5.12.Stosowanie sie do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwiazane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny
za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich
wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciagly bedzie
informowac¢ Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty.

2.MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi Zamawiajacemu do zatwierdzenia szczegétowe informacje
dotyczace proponowanego zroédta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialow i odpowiednie
$wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia.

Zatwierdzenie partii materialow z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego zrodta
uzyskaja zatwierdzenie. Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania,
ze materiaty uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetniaja wymagania SST w czasie postepu robot.

2.2.Pozyskiwanie materiatow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wlascicieli i odno$nych wiadz na pozyskanie materiatow
z jakichkolwiek zrodet miejscowych, wlaczajac w to zrodta wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowiazany
dostarczy¢ Zamawiajacemu wymagane dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacji zrodta
Wykonawca przedstawi dokumentacj¢ zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowana
przez siebie metode wydobycia i selekcji.Eksploatacja zrodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami
prawnymi obowiazujacymi na danym obszarze.

3.SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy
i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST lub projekcie organizacji robot,
zaakceptowanym przez Zamawiajacego,w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien
by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Zamawiajacego.
Liczba i wydajnosc¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami okreslonymi
w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Zamawiajacego w terminie przewidzianym umowa.
Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie
i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.
Wykonawca dostarczy Zamawiajacemu kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania,
tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomi Zamawiajacego o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacjg przed
uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Zamawiajacego, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.
Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzgdzia nie gwarantujace zachowania warunkéw umowy, zostang
przez Zamawiajacego zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.
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4. TRANSPORT

Wykonaweca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich §rodkow transportu, ktére nie wptyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materialow.
Liczba srodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacji
Projektowej, ST i wskazaniach Zamawiajacego,w terminie przewidzianym umowa.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametrow technicznych.
Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom umowy na polecenie Zamawiajacego beda usuniete z terenu
budowy.Wykonawca bedzie usuwac na biezaco,na wlasny koszt,wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5 WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jakos$¢
zastosowanych materialow 1 wykonywanych robot,za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami
ST oraz poleceniami Zamawiajacego.
Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementow robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej Iub przekazanymi
na pi$mie przez Zamawiajacego.
Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu robot zostana,
jesli wymagac¢ tego begdzie Zamawiajacy,poprawione przez Wykonawcg na wlasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Zamawiajacego nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.
Decyzje Zamawiajacego dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow robot beda oparte
na wymaganiach sformutowanych w umowie,dokumentacji projektowej i w ST,a takze w normach i wytycznych.
Przy podejmowaniu decyzji Zamawiajacy uwzgledni wyniki badan materialdw i robot,rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatdw,doswiadczenia z przesztosci,wyniki badan naukowych
oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestig.
Polecenie Zamawiajacego powinny by¢ wykonywane przez Wykonawcg w czasie okreslonym przez Zamawiajacego
pod grozba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.Zasady kontroli jakosci robot
Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem,
aby osiagna¢ zatozona jako$¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrole rob6t i jakos$ci materiatlow
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7. OBMIAR ROBOT

7.1.0gdlne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z Dokumentacja Projektowa i ST,

w jednostkach ustalonych w Wycenionym Slepym Kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje wspolnie Zamawiajacy i Wykonawca w terminie uzgodnionym.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym Kosztorysie lub

gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot.

7.2.Zasady okreslania ilosci robdt i materiatow

Dlugosci 1 odleglosci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdhuz
linii osiowej.Jesli SST wiasciwe dla danych robdt nie wymagaja tego inaczej,objetosci beda wyliczone w m3
jako dhugos¢ pomnozona przez $redni przekrodj.Ilo$ci,ktore maja by¢ obmierzone wagowo,b¢da wazone w tonach
lub kilogramach zgodnie z wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.Rodzaje odbiorow robot
W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST,roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
a/odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
b/odbiorowi czesciowemu
c/odbiorowi ostatecznemu
d/odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2.0dbior Robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu

Odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robot,ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.
Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bgdzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogo6lnego postgpu robot.

8.3.0dbior czesciowy
Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilosci 1 jakos$ci wykonanych czgsci robot.
Odbioru czgsciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznymym robot.

8.4.0dbior ostateczny robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci 1 warto$ci.Catkowite zakonczenie rob6t oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce na pi§mie.Odbior ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w umowie,
liczac od dnia potwierdzenia przez Zamawiajacego zakonczenia robodt i przyjecia dokumentow,
o ktorych mowa w punkcie 8.4.1.
Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Wykonawcy.
Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentéow i pomiarow,
ocenie wizualnej oraz zgodnos$ci wykonania rob6t z dokumentacja projektowa i SST

8.4.1.Dokumenty do odbioru ostatecznego robot

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokoét odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowaé nastepujace dokumenty :
a/dokumentacje projektowa z naniesionymi zmianami,
b/inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.

W przypadku,gdy wg komisji,roboty pod wzglgdem przygotowania dokumentacyjnego oraz jakosciowo-ilosciowego
nie beda gotowe do odbioru ostatecznego,komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone prze komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg

wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania robot poprawkowych i rob6t uzupetniajacych
wyznaczy komisja.
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8.6.0dbior pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwiazanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglgdnieniem
zasad odbioru ostatecznego.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1.Ustalenia ogolne
Podstawa platnosci jest cena jednostkowa,skalkulowana przez Wykonawce za jednostkg obmiarowa
dla danej pozycji Slepego Kosztorysu.Cena jednostkowa pozycji bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie,okre§lone ponizej i w Dokumentacji Projektowej
Cena jednostkowa bedzie obejmowac :
- robocizng bezposrednia
- warto$¢ zuzytych materiatdéw wraz z kosztami ich zakupu
- wartos¢ pracy sprzgtu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprzgtu na teren budowy i z powrotem,
montaz idemontaz na stanowisku pracy)
- koszty posrednie, w sktad ktorych wchodza: ptace personelu i kierownictwa budowy,pracownikow
nadzoru i laboratorium,koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym doprowadzenie energii
i wody,budowa drég dojazdowych itp.),koszty dotyczace oznakowania robot,wydatki dotyczace bhp,
ustugi obce na rzecz budowy,optaty za dzierzawe placow i bocznic,ekspertyzy dotyczacych wykonanych
robot,ubezpieczenia oraz koszty Zarzadu przedsigbiorstwa Wykonawcy
- zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wydatkow mogacych
wystapi¢ w czasie realizacji robot i w okresie gwarancyjnym
- podatki obliczane zgodnie z obowiazujacymi przepisami

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dana pozycje w wycenionym Slepym Kosztorysie
jest ostateczna 1 wyklucza mozliwos$¢ zadania dodatkowej zaptaty za wykonanie robdt objgtych umowa.

9.2 Warunki umowy i wymagania ogélne D-M.-00.00.00
Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkow umowy i wymagan ogélnych zawartych w D-M-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach,a nie wyszczegdlnione w kosztorysie.

9.3. Roboty nieprzewidziane

Roboty nieprzewidziane sg to roboty, ktore nie mozna bylo przewidzie¢ na etapie projektowania oraz takie,

ktore wyniknely w trakcie realizacji robot. W cenie ofertowej nalezy uwzgledni¢ rezerwe na roboty nieprzewidziane
stanowiaca uzgodniony z Zamawiajacym procent wartosci robdt podstawowych.

Cena ofertowa stanowi sumg warto$ci robot podstawowych i rezerwy na roboty nieprzewidziane.

Rozliczenie rezerwy na roboty nieprzewidziane nastapi po zakonczeniu zadania, na podstawie Protokotu
Koniecznosci sporzadzonego przez Wykonawce i Inspektora Nadzoru oraz zatwierdzonego przez Zamawiajacego.
Protokét Konieczno$ci winien by¢ zatwierdzony przed wykonaniem robot i sporzadzony w oparciu o ceny
jednostkowe z Kosztorysu ofertowego lub na podstawie kalkulacji w przypadku robét,na ktore nie ma cen
jednostkowych.Roboty te beda wycenione w oparciu o wykaz stawek i narzutow zataczonych do oferty.

W przypadku gdy wystapily roboty nieprzewidziane Wykonawca i Inspektor Nadzoru sporzadza Protokoét
Koniecznosci o braku tych robdt,a Ceng Umowna umniejszy si¢ o wartos¢ rezerwy na roboty nieprzewidziane.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U.Nr 89, poz. 414).

2. Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994 r. w
sprawie dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej (M.P.Nr 2 z 1995 r., poz. 29).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz.U.Nr 14, poz. 60 z pdézniejszymi
zmianami).
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA D - 01.01.01.
ROBOTY POMIAROWE

1.WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wyznaczenia trasy,
ktore zostana wykonane w ramach przebudowy drogi lesnej i p-poz.”NR 457,
Nadles$nictwo Potrzebowice przebiegajacej przez oddzialy : 36/35; 25/24; 14/13

Odcinek dtugosci 2,00 km ; oddziaty 36/35; 25/24; 14/13

1.2.Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3.Zakres robdt objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wyznaczenie :
a/osi trasy na dlugosci — 1,960 km

1.4.0Okreslenia podstawowe
1.4.1.Punkty glowne trasy
punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowe i koncowe punkty trasy.

1.4.2. Okreslenia podane w niniejszej ST sq zgodne z obowiqzujqcymi normami oraz dokumentacjq techniczng.
1.5.0gélne wymagania dotyczqce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, ST i poleceniami Zamawiajacego Ogolne wymagania dotyczace robdt podano
w ST D-M. 00.00.00 "Wymagania ogolne".
2.MATERIALY
Materiatami stosowanymi przy odtworzeniu trasy i wyznaczeniu roboczych punktéw wg zasad niniejszej ST sa:
paliki drewniane o $rednicy 15 - 20cm i dtugosci 1,5 - 1,7m oraz o $rednicy 5 + 8cm i dlugosci 0,5m,

3.SPRZET

Roboty zwiazane ze stabilizacja i oznaczeniem gléwnych elementdéw trasy oraz roboczych punktow

beda wykonywane recznie. Roboty pomiarowe zwiazane z wytyczeniem powyzszych elementow trasy
wykonywane beda specjalistycznym sprzgtem geodezyjnym,przeznaczonym do tego typu robot (dalmierze, tyczki,
laty, tasmy stalowe).Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i punktow gléwnych powinien gwarantowac uzyskanie
wymaganej doktadnosci pomiaru.

4.TRANSPORT
Materiaty (paliki drewniane) moga by¢ przewozone dowolnymi §rodkami transportu.

5.WYKONANIE ROBOT

5.1.0gdlne warunki wykonania robot

Ogdlne warunki dotyczace wykonania robot podano w ST D-M.00.00.00. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane
zgodnie z obowiazujacymi instrukcjami GUGIK. Zamawiajacy zobowiazany jest do przekazania Wykonawcy
lokalizacji punktow gldwnych osi trasy oraz reperéw.Za wyniesienie punktéw gtéwnych trasy i reperéw
dpowiedzialny jest Wykonawca.

5.2. Wyznaczenie punktow na osi

Tyczenie osi drogowej nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa przy wykorzystaniu

informacji przekazanych przez Zamawiajacego. Wyznaczone punkty na osi budowli nie powinny by¢ prze-
sunigte wigcej niz 3cm w stosunku do projektowanych.

5.3.Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi jezdni (okreslenie granicy robot).
Powyzsze roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa.

Do wyznaczenia krawedzi jezdni nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki lub wiechy.
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6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.0gdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne"

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtwarzaniem (wyznaczaniem) trasy nalezy prowadzi¢

wg og6lnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGiK

6.2.Sprawdzanie robot pomiarowych

Sprawdzanie robot pomiarowych nalezy przeprowadzi¢ wg nastgpujacych zasad o$ drogi nalezy sprawdzi¢

na wszystkich krzywiznach w poziomie,wyznaczenie jezdni nalezy sprawdzi¢ taSma i szablonem z poziomica

co najmniej w 5 miejscach na kazdym kilometrze oraz w miejscach budzacych watpliwosci.

7.0BMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru odtworzenia trasy i punktow wysokos$ciowych w terenie jest kilometr

wyniesionej i zastabilizowanej trasy.Ogoélne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00.

8.0DBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru podano w ST D-M-00.00.00 Odbior robot zwiazanych z odtworzeniem
(Wyznaczeniem) trasy w terenie.

9.PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00.

Ptatnosci za 1km (kilometr) nalezy przyjmowac na podstawie pomiarow.

Zgodnie z Dokumentacja Projektowa, roboty zwiazane z wyznaczeniem osi trasy obejmuja

roboty pomiarowe,ktore zostang wykonane w ramach przebudowy drogi

Cena wykonania robot obejmuje :

a/sprawdzenie wyznaczenia punktow gléwnych osi trasy,

b/uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami,

c/wykonanie pomiaréw biezacych w miarg postgpu robot, zgodnie z dokumentacja projektowa.

10.PRZEPISY ZWIAZANE
Instrukcja techniczna 0-1. Ogoélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA D-05.01.03
NAWIERZCHNIA ZWIROWA

1.WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z wykonywaniem nawierzchni zwirowej warstwa gorna, w ramach budowy drogi le$nej i p-poz
.”NR 45”Nadlesnictwo Potrzebowice.

Powierzchnia taczna : w-wa gorna = 11713,30 m2
1.2.Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3.Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonywaniem
nawierzchni zwirowej 1 obejmuja wykonanie:

nawierzchni z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie grub.8 cm warstwy gornej

na podtozu gruntowym naturalnym wzmocnionym geowtokning

1.4.Okreslenia podstawowe
Nawierzchnia twarda nieulepszona - nawierzchnia nie przystosowana do szybkiego ruchu samochodowego
ze wzgledu na pylenie,nieréwnosci,ograniczony komfort jazdy - wibracje i1 hatas,jak np.:nawierzchnia thuczniowa,
brukowcowa lub zwirowa.
Nawierzchnia Zwirowa - nawierzchnia zaliczana do twardych nieulepszonych,ktorej warstwa $cieralna jest wykonana
z mieszanki zwirowej bez uzycia lepiszcza czy spoiwa.
Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi,odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 1.4.
1.5.0golne wymagania dotyczqce robot
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne" pkt 1.5.
2.MATERIALY
2.1.0golne wymagania dotyczqce materialow

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne" pkt 1.5.
2.2.Materialy do nawierzchni Zwirowych

Mieszanka zwirowa powinna mie¢ optymalne uziarnienie.Krzywa uziarnienia mieszanki powinna mie$ci¢
si¢ w granicach krzywych obszaru dobrego uziarnienia.Sktad ramowy uziarnienia podano w tablicy ponize;j.
Kruszywo naturalne uzyte do mieszanki zwirowej powinno spetnia¢ wymagania normy PN-B-11111[2]
i PN-B-11113[3],a ponadto wskaznik piaskowy wg BN-64/8931-01[4] dla mieszanki o uziarnieniu:
od 0 do 20mm, WP powinien wynosi¢ od 25 do 40,
od 0 do50 mm, WP powinien wynosi¢ od 55 do 60.
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Sktad ramowy uziarnienia optymalnej mieszanki zwirowej

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia
Wymiary oczek przechodzi przez sito,% wag.
kwadratowych sita nawierzchnia jednowarstwowa lub warstwa dolna nawierzchni
[mm] warstwa gorna nawierzchni dwuwarstwowej
dwuwarstwowej
al bl a b
50 - - - 100
20 - - 100 67
12 - 92 88 54
4 86 64 65 30
2 68 47 49 19
0,5 44 26 28 11
0,075 15 8 12 3
3.SPRZET

3.1.0golne wymagania dotyczqce sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 3.
3.2.8przet do wykonania nawierzchni Iwirowej
Wykonawca przystepujacy do wykonania nawierzchni zwirowej powinien wykazac si¢ mozliwoscia korzystania
Z nastgpujacego sprzetu:
a/koparek i tadowarek do odspajania i wydobywania gruntu,
b/spycharek,rowniarek lub sprzetu rolniczego(ptugi,brony,kultywatory)do spulchniania,rozktadania,profilowania,
c/sprzetu rolniczego(glebogryzarki,ptugofrezarki,brony talerzowe, kultywatory)lub ruchomych mieszarek
do wymieszania mieszanki optymalne;j,
d/przewoznych zbiornikéw na wode do zwilzania mieszanki optymalnej,wyposazonych w urzadzenia
do rdownomiernego i kontrolowanego dozowania wody,
e/walcow statycznych trojkotowych lub dwukotowych,lekkich i $rednich,
f/walcow wibracyjnych.
4.TRANSPORT
4.1.0gélne wymagania dotyczqce transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne" pkt 4.
4.2. Transport kruszywa
Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem i rozsegregowaniem,nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
5.WYKONANIE ROBOT
5.1.0golne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 5.
5.2.Przygotowanie podloza
Podtoze gruntowe pod nawierzchni¢ zwirowa powinno spetnia¢ wymagania okreslone
w ST D-04.01.01 ,,Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podioza".
Podloze powinno by¢ odwodnione w przypadku gruntu nieprzepuszczalnego poprzez utozenie warstwy
odsaczajacej z piasku o wskazniku wodoprzepuszczalnosci wigkszym od 8 m/dobe, wedtug zasad okreslonych
w STD-04.02.01 ,,Warstwy odsaczajace i odcinajace".
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5.3.Wykonanie nawierzchni wirowej
5.3.1.Projektowanie skiadu mieszanki zwirowej
Projekt sktadu mieszanki powinien by¢ opracowany w oparciu o:
a/ wyniki badan kruszyw przeznaczonych do mieszanki zwirowej,wg.wymagan p.2.2.
b/wyniki badan mieszanki,wedtug wymagan podanych w punkcie 2.2.
c/wilgotno$¢ optymalna mieszanki okreslona wg normalnej proby Proctora,zgodnie z norma PN-B-04481.[1]
5.3.2. Wbudowanie i zageszczanie mieszanki zwirowej

Mieszanka zwirowa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci,przy uzyciu rowniarki.
Grubo$¢ roztozonej warstwy mieszanki powinna by¢ taka,aby po jej zageszczeniu osiagnigto
grubo$¢ projektowana,tj.:
a/dla kazdej warstwy nawierzchni dwuwarstwowej (na podtozy gruntowym lub warstwie odsaczajacej)
0d10 do 16cm.
Mieszanka po roztozeniu powinna by¢ zageszczona przejsciami walca statycznego gtadkiego.
Zaggszczanie nawierzchni o przekroju daszkowym powinno rozpoczac si¢ od krawedzi i stopniowo przesuwac
pasami podtuznymi,czg$ciowo naktadajacymi si¢ w kierunku jej osi.Zaggszczenie nawierzchni o jednostronnym
spadku nalezy rozpocza¢ od dolnej krawedzi i przesuwac pasami podtuznymi cze$ciowo nakladajacymi
si¢,w kierunku jej gornej krawedzi.Zageszcezenie nalezy kontynuowac do osiagnigcia wskaznika zageszczenia
podanego w ST,a w przypadku gdy nie jest on okreslony,do osiagnigcia wskaznika zaggszczenia nie mniejszego
niz 0,98 zageszczenia maksymalnego,okreslonego wedtug normalnej proby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 i BN-77/8931-12.
Wilgotnos¢ mieszanki zwirowej w czasie zaggszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalne;j.
W przypadku gdy wilgotnos¢ mieszanki jest wyzsza o wigcej niz 2% od wilgotnosci optymalnej, mieszanke nalezy
osuszy¢ w sposob zaakceptowany przez Inspektora nadzoru,a w przypadku gdy jest nizsza o wigce;j
niz 2% -zwilzy¢ okreslona iloscia wody. Wilgotno$¢ mozna bada¢ dowolna metoda
(zaleca si¢ piknometr polowy lub powietrzny).

Jezeli nawierzchnig¢ zwirowa wykonuje si¢ dwuwarstwowo,to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana

1 zageszczona z zachowaniem wymogow jak wyze;.

5.4.Utrzymanie nawierzchni wirowej

Nawierzchnia zwirowa po oddaniu do eksploatacji powinna by¢ pielggnowana.W pierwszych dniach
po wykonaniu nawierzchni nalezy dbac,aby byta ona stale wilgotna,zraszajac ja woda ze zbiornikéw przewoznych.
Nawierzchnia powinna by¢ rownomiernie zajezdzana(doggszczana)przez samochody na calej jej szerokosci,
w okresie 2 tygodni,w zwiazku z czym zaleca si¢ przektadanie ruchu na rézne pasy przez odpowiednie ustawienie
zastaw.Pojawiajace sig¢ wklesnigcia po okresie pielegnacji wyréwnuje si¢ kruszywem po uprzednim wzruszeniu
nawierzchni za pomoca oskardow.Wczesne wyréwnanie wklg$nie¢ zapobiega powstawaniu wybojow.
Jezeli mimo tych zabiegéw tworza si¢ wyboje,uszkodzone miejsca nalezy wycia¢ pionowo i usunac,dosypac swiezej
mieszanki zwirowej,wyprofilowac i zagesci¢ wibratorem ptytowym lub recznym ubijakiem.
6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1.0gdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6élne" pkt 6.
6.2.Badania przed przystqpieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych
do produkcji mieszanki zwirowej i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji.
6.3.Badania dotyczqce cech geometrycznych i wlasciwosci nawierzchni Iwirowej
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow
Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow wykonanej nawierzchni zwirowej podaje tablica.

Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Lp. Wyszczegolnienie badan Minimalna czestotliwo$¢ badan i pomiarow

1 Uksztattowanie osi w planie co 100m oraz w punktach gléwnych tukéw poziomych

2 Rownos¢ podiuzna co 20m na kazdym pasie ruchu

3 Réwnosé poprzeczna 10 pomiaréw na 1km

4 Spadki poprzeczne 10 pomiaréw na lkm oraz w punktach gtownych tukow poziomych
5 Szerokos¢ 10 pomiaréw na lkm
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6.3.2.Uksztaltowanie osi nawierzchni
O$ nawierzchni w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz + Scm.
6.3.3.Rownos¢ nawierzchni
Nieréownosci podtuzne nawierzchni nalezy mierzy¢ tata 4-metrowa,zgodnie z norma BN-68/8931-04.[5]
Nierownosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata. Nierownosci nawierzchni nie powinny przekra-
cza¢ 15mm.
6.3.5.Spadki poprzeczne nawierzchni
Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa z tolerancjat+ 0,5%
6.3.6.5zerokos¢ nawierzchni
Szerokos¢ nawierzchni nie moze rdzni¢ si¢ od szerokos$ci projektowanej
0 wigcej niz -5cm i +1cm
6.3.7.Grubosc¢ warstw
Grubo$¢ warstw nalezy sprawdzaé przez wykopanie dotkow kontrolnych w potowie szeroko$ci nawierzchni.
Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubosci nie powinny przekracza¢ + lcm.
6.4.Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia nalezy przeprowadzac¢ na podstawie oceny wizualnej oraz pomiaréw
wykonanych co najmniej w 10 punktach na 1km i poréwnaniu zgodno$ci wykonanych elementow
odwodnienia z dokumentacja projektowa.
Pochylenie niwelety dna rowow nalezy sprawdza¢ co 100m.Stwierdzone w czasie kontroli odchylenie spadkow
od spadkow projektowanych nie powinno by¢ wigksze niz + 0,1%5 przy zachowaniu zgodnosci z projektowanymi
kierunkami odprowadzenia waod.
6.5.Zageszczenie nawierzchni
Zageszczenie nawierzchni nalezy bada¢ co najmniej dwa razy dziennie,z tym,ze maksymalna powierzchnia
nawierzchni przypadajaca na jedno badanie powinna wynosi¢ 600m2.
Kontrolg zaggszczenia nawierzchni mozna wykonywac¢ dowolna metoda.
7.0BMIAR ROBOT
7.1.0gdlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 7.
7.2.Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m2(metr kwadratowy)wykonanej nawierzchni zwirowe;.
8.0DBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa,ST 1 wymaganiami Zamawiajacego,
Jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9.PODSTAWA PLATNOSCI
9.1.0gdlne ustalenia dotyczqce podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne"pkt9.
9.2.Cena jednostki obmiarowej
Zgodnie z dokumentacja projektowa nalezy wykonac:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze
- oznakowanie robot
- wykonanie koryta
- wyprofilowanie i zaggszczenie koryta
- dostarczenie materialow
- nawierzchnig z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie grub. 27cm na podlozu gruntowym
Na powierzchni zgodnie dokumentacja projektowa.
Cena wykonania 1m2 nawierzchni zwirowej obejmuje w/wym.roboty.

10.PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
1.PN-B-04481 Grunty budowlane.Badanie probek gruntu
2.PN-B-11111 Kruszywa mineralne.Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka
3.PN-B-11113 Kruszywa mineralne.Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.Piasek
4.BN-64/8931-01 Drogi samochodowe.Oznaczanie wskaznika piaskowego
5.BN-68/8931-04 Drogi samochodowe.Pomiar rownos$ci nawierzchni planografem i tata
6.BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA D-04.01.01
PROFILOWANIE I ZAGESZCZANIE PODLOZA

1.WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej[ST]sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem profilowania i zaggszczania podtoza gruntowego.
Przebudowa drogi lesnej i p.poz.”NR 45”,Nadlesnictwo Potrzebowice

Powierzchnia taczna = 11713,30 m2
1.2.Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robo6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3.Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonaniem
koryta przeznaczonego do utozenia konstrukcji nawierzchni.
1.4.0kreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi,odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 1.4.
1.5.0gdlne wymagania dotyczqce robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne" pkt 1.5.
2.MATERIALY

Nie wystegpuja
3.SPRZET
3.1.0gélne wymagania dotyczqce sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 3.
3.2.8przet do wykonania robot
Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podtoza powinien
wykazac¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzgtu:
a/robwniarek lub spycharek uniwersalnych
b/walcow statycznych,walcow wibracyjnych lub plyt wibracyjnych

Stosowany sprz¢t nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wlasciwosci gruntu podioza.
4.TRANSPORT
4.1.0gdlne wymagania dotyczqce transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne" pkt 4.
5.WYKONANIE ROBOT
5.1.0gdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 5.
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5.2.Warunki przystqpienia do robot

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczania podtoza
bezposrednio przed rozpoczgciem robot zwiazanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wezesniejsze przystapienie
do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczania podtoza jest mozliwe wylacznie za zgoda Zamawiajacego,
w korzystnych warunkach atmosferycznych.W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym
podtozu nie moze odbywac si¢ ruch budowlany,niezwiazany bezposrednio z wykonaniem pierwszej
warstwy nawierzchni.
5.3.Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wczesniej
przygotowane.Paliki lub szpilki nalezy ustawiac w osi drogi i w rzgdach réwnoleglych do osi drogi.Rozmieszczenie
palikdw powinno umozliwiac naciagnigcie sznurka do wytyczenia robot w odstgpach nie wigkszych niz co 10m.
Rodzaj sprzetu,a w szczegolnoscei jego moc nalezy dostosowac do rodzaju gruntu,w ktérym prowadzone sg roboty
i do trudnosci jego odspojenia.Koryto mozna wykonywac recznie,gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie
maszyn,np.na poszerzeniach lub w przypadku robot o matym zakresie.Grunt odspojony w czasie wykonywania
koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowe;.
5.4.Profilowanie i zageszczanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.
Po oczyszczeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdzic,czy istniejace rzgdne terenu umozliwiaja uzyskanie
Po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza.Zaleca sig,aby rzedne terenu przed profilowaniem
byly o co najmniej Scm wyzsze niz projektowane rzedne podtoza.Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony
1 wystepuja zanizenia poziomu w podtozu przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze
na glebokos¢ zaakceptowana przez Zamawiajacego,dowiez¢ dodatkowy grunt spelniajacy wymagania obowiazujace
dla gornej warstwy korpusu,w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych rz¢dnych wysokosciowych i zagesci¢
warstwe do uzyskania wartos$ci wskaznika zageszczenia,okreslonych w tabeli ponize;.

Minimalne warto$ci wskaznika zageszczenia podtoza [Is]

Minimalna warto$¢ Is dla:
Strefa Autostrad i drég Innych drég
Korpusu ekspresowych Ruch ciezki Ruch mniejszy
i bardzo ciezki od ciezKkiego
Gorna warstwa o gr.20cm 1,03 1,00 1,00
Na glebokosci od 20 do 50cm 1,00 1,00 0,97
od powierzchni podtoza

Do profilowania nalezy stosowa¢ rowniarki.Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany w robotach ziemnych
lub w inny sposéb zaakceptowany przez Zamawiajacego.Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapié
do jego zageszczania.Zageszczanie podtoza nalezy kontynuowac do osiagnigcia wskaznika zaggszczenia
nie mniejszego od podanego w tabeli powyzej.Wskaznik zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie
z normg BN-77/8931-12[5].
W przypadku,gdy gruboziarnisty materiat tworzacy podtoze uniemozliwia przeprowadzenie badania zaggszczenia
kontrolg zaggszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obciazen ptytowych.Nalezy okresli¢ pierwotny i wtorny modut
odksztatcenia podtoza wg.BN-64/8931-02[3].Stosunek wtdrnego i pierwotnego modutu odksztalcenia podtoza
nie powinien przekraczac 2,2.
5.5.Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podtoze[koryto]po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.
Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem i zaggszczaniem podioza nastapi przerwa w robotach
i Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni,to powinien on zabezpieczy¢ podioze
przed nadmiernym zawilgoceniem[np.folia].Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podloze ulegto nadmiernemu
zawilgoceniu,to do uktadania kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.
Po osuszeniu podtoza Zamawiajacy oceni jego stan i ewentualnie zleci wykonanie niezbgdnych napraw.
Jezeli zaniedbania wystapity z winy Wykonawcy,to naprawe¢ wykona on na wlasny koszt.
6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1.0gdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 6.
6.2.Badania w czasie robot
6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow
Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow dotyczacych cech geometrycznych i zaggszczania koryta i wyprofilo-
wanego podtoza zgodnie z tab.ponize;.
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L.p. Wyszczegolnienie Minimalna czestotliwo$¢
badan badan i pomiaréw
i pomiarow
1 | Szeroko$c koryta 10 razy na 1km
2 | Rowno$¢ podtuzna co 20m na kazdym pasie ruchu
3 | Rownos$c poprzeczna 10 razy na 1km
4 | Spadki poprzeczne” 10 razy na 1km
5 | Uksztaltowanie osi w w osi jezdni i na jej krawgdziach dla pozostatych drog
planie co 100m
6 | Zageszczenie,wilgotno$¢ | w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej,lecz nie
gruntu podtoza rzadziej niz raz na 600m?2

6.2.2.5zerokos¢ koryta[profilowanego podtozal
Szeroko$¢ koryta i profilowanego podtoza nie moze ro6zni¢ si¢ od szerokosci projektowane;j
o wigcej niz +10cm i — Scm
6.2.3.Rownos¢ koryta[profilowanego podioza]
Nieréwnosci podtuzne koryta i profilowanego podloza nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata zgodnie
z norma BN-68/8931-04[4].Nierownosci nie moga przekracza¢ 200mm
6.2.4.Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa
z tolerancja £0,5%
6.2.5.Uksztattowanie osi w planie
Os w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz £5cm
6.2.6.Zageszczenie koryta[profilowanego podtozal
Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza okreslony wg.BN-77/8931-12[5]nie powinien
by¢ mniejszy od podanego w tabeli.Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje si¢ porownanie warto$ci
modutow odksztatcenia,to warto$¢ stosunku wtornego do pierwotnego modutu odksztatcenia,okre§lonych zgodnie
z norma BN-64/8931-02[3]nie powinna by¢ wigksza od 2,2.
6.3.Zasady postgpowania 7 wadliwie wykonanymi odcinkami koryta[profilowanego podloial
Wszystkie powierzchnie,ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych
w punkcie 6.2.powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glgbokosci co najmniej 10cm,wyréwnane
i powtornie zaggszczone.Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.
7.0BMIAR ROBOT
7.1.0gdlne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 7.
7.2.Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m2(metr kwadratowy)wykonanego i odebranego koryta.
8.0DBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacjg projektowa,ST i wymaganiami Zamawiajacego,
Jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9.PODSTAWA PEATNOSCI
9.1.0g6lne ustalenia dotyczqce podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne"pkt9.
9.2.Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1m2 koryta obejmuje :
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze
- odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem
- profilowanie dna koryta lub podtoza
- zaggszczenie
- utrzymanie koryta lub podtoza
- przeprowadzenie pomiar6w i badan wymaganych w ST
10.PRZEPISY ZWIAZANE
1.PN-B-04481 grunty budowlane.Badanie probek gruntu
2.PN-B-06714-17  Kruszywa mineralne.Badania.Oznaczanie wilgotnosci
3.BN-64/8931-02 Drogi samochodowe.Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i podtoza
przez obciazenie ptyta
4.BN-68/8931-04 Drogi samochodowe.Pomiar rownos$ci nawierzchni planografem i ata
5.BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA D.02.01.01

WYKONANIE ROBOT ZIEMNYCH FORMOWANIE POBOCZY I ZJAZDOW

LWSTEP
1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot przy
wykonaniu wykopow w gruntach I - IV kategorii w ramach przebudowy drogi lesnej i p-poz

”NR 45” Nadles$nictwo Potrzebowice

plantowanie i profilowanie poboczy i zjazdéw z gruntu rodzimego powierzchnia = 2940 m2+90m?2

1.2.Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i

realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot przy wykonaniu wykopow w gruntach
kategorii IV i obejmuja:

a/plantowanie;grunt kategorii IV,

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi normami i Specyfikacja Techniczna
D-M-00.00.00.

1.5 Ogolne wymagania dotyczqce robot.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz za zgodnos¢ z Dokumentacja Projektowa,
ST i poleceniami Zamawiajacego.Ogoélne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00
»Wymagania ogolne".

2.MATERIALY

Nie wystepuja.

3.SPRZET

3.1.Roboty ziemne zwigzane z wykonaniem poboczy i zjazdowprowadzone beda recznie 1 przy uzyciu sprzgtu
mechanicznego do robot ziemnych.

4.TRANSPORT

Nie wystepuje

5.WYKONANIE ROBOT

5.1.0gdlne warunki wykonania robot

Ogdlne warunki wykonania robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne".

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

gblne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00

6.1.Sprawdzenie wykonania robot

Po wykonaniu poboczy nalezy sprawdzi¢,czy pod wzglgdem ksztattu i wykonczenia odpowiada on wymaganiom
wg punktu 5.1 oraz czy doktadno$¢ wykonania nie przekracza tolerancji podanych w ST lub odpowiednich normach.
7.0BMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru jest m2 wykonanego pobocza na podstawie Dokumentacji Projektowej 1 pomiaru w terenie.
Ogdlne wymagania dotyczace obmiaru podano w ST D-M-00.00.00.
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8.0DBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00

9.PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00.Ptatnos¢ nalezy przyjmowac zgodnie
z obmiarem i ocena jakosci robot w oparciu o wyniki pomiarow.

Zgodnie z Dokumentacja Projektowa nalezy wykonac:

Pobocza i zjazdy z gruntu kategorii [V

Cena wykonania robo6t obejmuje :

a/prace pomiarowe i pomocnicze,

b/profilowanie poboczy i zjazdow z gruntu rodzimego,

c/uporzadkowanie miejsc prowadzonych robot.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

PN-88/B-04481 Grunty budowlane.Badania probek gruntu.

PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonania i badania przy odbiorze.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA D-01.02.01
USUNIECIE PNI DRZEW I KRZAKOW

1.WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej(ST) sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot zwiazanych z usunigciem pni drzew i krzakow,ktore zostana wykonane w ramach przebudowy
drogi lesnej i p-poz.”NR 45” Nadlesnictwo Potrzebowice
?¥35cm jako srednia — do wykarczowania szt.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w p.1.1.
1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z usunigciem drzew
i krzakow,wykonywanych w ramach robot przygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczqce robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczqce sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 3.
3.2. Sprzet do usuwania drzew i krzakow
Do wykonywania robot zwigzanych z usunigciem drzew i krzakow nalezy stosowac:
pity mechaniczne,
specjalne maszyny przeznaczone do karczowania pni oraz ich usunigcia z pasa drogowego,
spycharki,
koparki lub ciagniki ze specjalnym osprzetem do prowadzenia prac zwiazanych z wyregbem drzew.
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczqce transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.
4.2. Transport karpiny
Karping oraz gatgzie nalezy odrzuci¢ na odlegtos¢ do 2m,w glab lasu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
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5.2. Zasady oczyszczania terenu 7 drzew i krzakow

Roboty zwigzane z usunig¢ciem drzew i krzakow obejmuja wycigcie i wykarczowanie drzew i krzakow,
wywiezienie pni, karpiny i gale¢zi poza teren budowy na wskazane miejsce, zasypanie doléw oraz ewentualne spalenie
na miejscu pozostatosci po wykarczowaniu.

Teren pod budowe drogi w pasie robdt ziemnych, w miejscach dokopow i w innych miejscach wskazanych
w dokumentacji projektowej, powinien by¢ oczyszczony z drzew i krzakow.

Zgoda na prace zwiazane z usunigciem drzew i krzakéw powinna by¢ uzyskana przez Zamawiajacego.

Wycinke drzew o wlasciwosciach materialu uzytkowego nalezy wykonywac w tzw. sezonie rgbnym,
ustalonym przez Inzyniera.

W miejscach dokopdw i tych wykopow, z ktérych grunt jest przeznaczony do wbudowania w nasypy, teren
nalezy oczys$ci¢ z roslinnosci, wykarczowacé pnie i usunac korzenie tak, aby zawarto$¢ czgsci organicznych
w gruntach przeznaczonych do wbudowania w nasypy nie przekraczata 2%.

W miejscach nasypoéw teren nalezy oczyscié tak, aby czesci roslinnosci nie znajdowaty si¢ na glebokosci
do 60cm ponizej niwelety robdt ziemnych i linii skarp nasypu,z wyjatkiem przypadkéw podanych w punkcie 5.3.

Roslinno$¢ istniejaca w pasie robot drogowych,nie przeznaczona do usunigcia,powinna by¢ przez
Wykonawcg zabezpieczona przed uszkodzeniem.Jezeli roslinno$é¢,ktora ma by¢ zachowana,zostanie uszkodzona
lub zniszczona przez Wykonawce,to powinna by¢ ona odtworzona na koszt Wykonawcy,w sposob zaakceptowany
przez odpowiednie wladze.

5.3. Usunigcie drzew i krzakow

Pnie drzew i krzakow znajdujace si¢ w pasie robot ziemnych,powinny by¢ wykarczowane,za wyjatkiem

nastgpujacych przypadkow:

w obrebie nasypow - jezeli Srednica pni jest mniejsza od 8cm i istniejaca rzedna terenu w tym miejscu znajduje

si¢ co najmniej 2metry od powierzchni projektowanej korony drogi albo powierzchni skarpy nasypu.

Pnie pozostawione pod nasypami powinny by¢ $cigte nie wyzej niz 10cm ponad powierzchnig terenu.

Powyzsze odstgpstwo od ogodlnej zasady,wymagajacej karczowania pni,nie ma zastosowania,

jezeli przewidziano stopniowanie powierzchni terenu pod podstawe nasypu,w obrebie wyokraglenia skarpy wykopu
przecinajacego si¢ z terenem. W tym przypadku pnie powinny by¢ $cigte rowno z powierzchnia skarpy

albo ponizej jej poziomu.

Poza miejscami wykopow doly po wykarczowanych pniach nalezy wypetic¢ gruntem przydatnym do budowy
nasypow i zagescic,zgodnie z wymaganiami zawartymi w ST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

Doty w obrgbie przewidywanych wykopow,nalezy tymczasowo zabezpieczy¢ przed gromadzeniem
si¢ w nich wody.

Wykonawca ma obowiazek prowadzenia robot w taki sposob,aby drzewa przedstawiajace
warto$¢ jako materiat uzytkowy(np. budowlany,meblarski itp.)nie utracity tej wlasciwosci w czasie robot.

Mtode drzewa i inne rosliny przewidziane do ponownego sadzenia powinny by¢ wykopane z duza
ostroznoscia,w sposob ktory nie spowoduje trwatych uszkodzen,a nastepnie zasadzone w odpowiednim gruncie.
5.4. Zniszczenie pozostalosci po usunietej roslinnosci

Sposob zniszczenia pozostatosci po usunigtej roslinnosci powinien by¢ zgodny z ustaleniami SST
lub wskazaniami Inzyniera.

Jezeli dopuszczono przerobienie galezi na korg drzewna za pomoca specjalistycznego sprzetu,to sposob
wykonania powinien odpowiada¢ zaleceniom producenta sprz¢tu.Nieuzyteczne pozostatosci po przerdbee
powinny by¢ usunigte przez Wykonawcg z terenu budowy.

Jezeli dopuszczono spalanie roslinno$ci usunigtej w czasie robot przygotowawczych
Wykonawca ma obowiazek zadbaé,aby odbylo si¢ ono z zachowaniem wszystkich wymogdw bezpieczenstwa
i odpowiednich przepisow.
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Zaleca sig stosowanie technologii,umozliwiajacych intensywne spalanie,z powstawaniem matej ilosci dymu,
to jest spalanie w wysokich stosach albo spalanie w dotach z wymuszonym doptywem powietrza.
Po zakonczeniu spalania ogien powinien by¢ catkowicie wygaszony,bez pozostawienia tlacych si¢ czgsci.

Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wzgledy zmusilty Wykonawce do odstapienia od spalania
lub jego przerwania,a nagromadzony materiat do spalenia stanowi przeszkode w prowadzeniu innych prac,
Wykonawca powinien usunaé go w miejsce tymczasowego sktadowania lub w inne miejsce zaakceptowane
przez Inzyniera,w ktérym bedzie mozliwe dalsze spalanie.

Pozostatosci po spaleniu powinny by¢ usunigte przez Wykonawceg z terenu budowy.Jesli pozostatosci po
spaleniu,za zgoda Inzyniera,sa zakopywane na terenie budowy,to powinny by¢ one uktadane w warstwach.
Kazda warstwa powinna by¢ przykryta warstwa gruntu.Ostatnia warstwa powinna by¢ przykryta warstwa gruntu
o grubosci co najmniej 30cm i powinna by¢ odpowiednio wyréwnana i zaggszczona.
Pozostalosci po spaleniu nie moga by¢ zakopywane pod rowami odwadniajacymi ani pod jakimikolwiek obszarami,
na ktorych odbywa si¢ przeplyw wod powierzchniowych.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 6.
6.2. Kontrola robdt przy usuwaniu drzew i krzakow

Sprawdzenie jakosSci robot polega na wizualnej ocenie kompletno$ci usunigcia roslinnosci, wykarczowania
korzeni i zasypania dotow.Zageszczenie gruntu wypetniajacego doly powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania
okreslone w OST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot zwiazanych z usunigciem drzew i krzakow jest:

dla drzew - sztuka,
dla krzak(?w - he,ktar.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdline zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 8.
8.2. Odbior robot zanikajqcych i ulegajqcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po wykarczowanych
pniach, przed ich zasypaniem.
9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczqce podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.

Cena wykonania robot obejmuje:
wycigcie 1 wykarczowanie drzew i krzakow,
wywiezienie pni, karpiny i gal¢zi poza teren budowy lub przerobienie gatezi na kore drzewna,wzglednie spalenie na
miejscu pozostalosci po wykarczowaniu,zasypanie dotow,uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA D-04.04.00
PODBUDOWA Z KRUSZYW. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej (OST) sa wymagania ogolne dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwiazanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie.
Przebudowa drogi lesnej i pozarowej ,,NR 457, Nadle$nictwo Potrzebowice
1.2. Zakres stosowania OST

Ogodlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowiazujaca podstawe opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
1.3. Zakres robot objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonywaniem
podbudoéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wg PN-S-06102 [21] i obejmuja OST:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,

Podbudowe z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje si¢, zgodnie z ustaleniami podanymi w
dokumentacji projektowej, jako podbudowe pomocnicza i podbudowg zasadnicza wg Katalogu typowych konstrukcji
nawierzchni podatnych i potsztywnych [31].

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zaggszczeniu w optymalnej
wilgotno$ci kruszywa o wlasciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4 oraz w OST dotyczacych poszczegdlnych
rodzajow podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie:

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,

1.5. Ogolne wymagania dotyczqce robot
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczqce materiatow

Ogodlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST D-M-00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Materialy stosowane do wykonania podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie podano w OST
dotyczacych poszczegolnych rodzajow podbudow:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,

2.3. Wymagania dla materialow
2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa, powinno spetnia¢ wymogi okreslone wedtug PN-B-06714-15 [3] wyniki badan
uziarnienia przedstawi Wykonawca Inwestorowi do zaakceptowania przed rozpoczeciem robot.

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciagta i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej

uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar najwigkszego ziarna kruszywa nie
moze przekraczaé¢ 2/3 grubosci warstwy uktadanej jednorazowo.

1[D-04.04.00.]



2.3.2. Wtasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetnia¢ wymagania okreslone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
Kruszywa Kruszywa Zuzel

Lp. | Wyszczegolnienie naturalne tamane Badania

wlasciwosci Podbudowa wedlug
zasad- | pomoc- | zasad- | pomoc- | zasad- | pomoc-
nicza |nicza |nicza |nicza |[nicza |nicza

1 Zawarto$¢ ziarn mniejszych |(od2 |od 2 od2 |od2 od2 |od2 PN-B-06714
niz 0,075 mm, % (m/m) do 10 |do12 |do10 |do12 [do10 [do12 |-15][3]

2 Zawarto$¢ nadziarna, % 5 10 5 10 5 10 PN-B-06714
(m/m), nie wigcej niz -15[3]

3 |Zawarto$¢ ziarn 35 45 35 40 - - PN-B-06714
nieforemnych -16 [4]
%(m/m), nie wigcej niz

4 Zawarto$¢ zanieczyszczen PN-B-04481
organicznych, %(m/m), nie |1 1 1 1 1 1 [1]
wigcej niz

5 | Wskaznik piaskowy po 0d 30 |0od30 |[od30 |od30 BN-64/8931
pigcio-krotnym zaggszczeniu [do 70 |do 70 |[do 70 |do 70 |- - -01 [26]
metoda I lub II wg PN-B-

04481, %

6 Scieralno$é w bebnie Los
Angeles
a) $cieralno$¢ catkowita po |35 45 35 50 40 50 PN-B-06714
penej liczbie obrotow, nie -42 [12]
wigcej niz 30 40 30 35 30 35
b) $cieralnos¢ czesciowa po
1/5 pelnej liczby obrotow,
nie wigcej niz

7 Nasiakliwos¢, %(m/m), nie  |2,5 4 3 5 6 8 PN-B-06714
wigcej niz -18 [6]

8 Mrozoodpornos¢, ubytek PN-B-06714
masy po 25 cyklach zamraza- | 5 10 5 10 5 10 -19 7]
nia, %(m/m), nie wigcej niz

9 | Rozpad krzemianowy i zela- PN-B-06714
zawy ltacznie, % (m/m), nie |- - - - 1 3 -37[10]
wigcej niz PN-B-06714

-39 [11]

10 | Zawarto$¢ zwiazkow siarki PN-B-06714
w przeliczeniu na SO3, 1 1 1 1 2 4 -28 [9]
%(m/m), nie wigcej niz

11 | Wskaznik no$nosci wnos
mieszanki kruszywa, %, nie
mniejszy niz: 80 60 80 60 80 60 PN-S-06102
a) przy zageszczeniu IS > 120 |- 120 |- 120 |- [21]

1,00
b) przy zaggszczeniu IS >
1,03

Potwierdzone atestem przedstawionym przez Wykonawce Inwestorowi do zatwierdzenia przed
rozpoczgciem robot.
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2.3.3. Materiat na warstwe odsqczajacq

Na warstwe odsaczajaca stosuje sig:
zwir i mieszanke wg PN-B-11111 [14],
piasek wg PN-B-11113 [16].

2.3.4. Woda
Nalezy stosowa¢ wodg wg PN-B-32250 [20].

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczqce sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie powinien
wykazac¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nast¢pujacego sprzgtu:
mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wode¢. Mieszarki powinny zapewnic¢
wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalne;j,
rowniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,
walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zaggszczania.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczqce transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 4.
4.2. Transport materialow
Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $§rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
Transport cementu powinien odbywac si¢ zgodnie z BN-88/6731-08 [24].
Transport pozostatych materiatéw powinien odbywac si¢ zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podloza

Podtoze pod podbudowe powinno spelnia¢ wymagania okreslone w OST D-04.01.01 ,,Koryto wraz z
profilowaniem i zaggszczeniem podtoza” i OST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

Podbudowa powinna by¢ utozona na podtozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych czastek gruntu do
podbudowy. Warunek nieprzenikania nalezy sprawdzi¢ wzorem:

3[D-04.04.00.]



5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $ci$le okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarza¢ w
mieszarkach gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na konieczno$¢ zapewnienia
jednorodno$ci nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczeg6lnych frakcji na drodze.
Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w taki sposob, aby nie
ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna
grubos¢ po zageszczeniu byta rowna grubosci projektowanej. Grubosé pojedynczo uktadanej warstwy nie moze
przekraczac 20 cm po zaggszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w sposob zapewniajacy osiagnigcie
wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa sktada si¢ z wigcej niz jednej warstwy
kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zaggszczona z zachowaniem wymaganych spadkow i
rzednych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy kazdej nastepnej warstwy moze nastapi¢ po odbiorze poprzedniej
warstwy przez Inwestora.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiadaé wilgotnosci optymalne;j,
okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II). Materiat nadmiernie nawilgocony,
powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od
optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslong ilo$cia wody i rOwnomiernie wymieszana.
W przypadku, gdy wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej wartoSci, mieszanke nalezy
osuszy¢.

Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinien odpowiadaé przyjetemu poziomowi
wskaznika nosnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym
stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inwestora, gotowa podbudowe do ruchu budowlanego, to
jest obowiazany naprawic¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniktych z
niewlasciwego utrzymania podbudowy obciaza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystqpieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji materialdéw. Badania te powinny
obejmowac wszystkie wlasciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej OST.
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6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czestotliwosc oraz zakres badan i pomiarow

Czgstotliwos¢ oraz zakres badan podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czgstotliwo$¢ ora zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

Lp. | Wyszczegoblnienie badan

Czestotliwos¢ badan
Minimalna | Maksymalna
liczba badan | powierzchnia
na dziennej |podbudowy

232

dziatce przy-
roboczej padajaca na
jedno
badanie (m2)
1 Uziarnienie mieszanki
2 | Wilgotno$¢ mieszanki 2 600
3 Zaggszczenie warstwy 10 probek na 10000 m2
4

Badanie wlasciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt

dla kazdej partii kruszywa i
przy kazdej zmianie
kruszywa

6.3.2. Zageszczenie podbudowy

Zaggszczenie kazdej warstwy powinno odbywac si¢ az do osiagni¢cia wymaganego wskaznika zageszczenia.

6.3.3. Wlasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmowac oceng wszystkich wlasciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
6.4. Wymagania dotyczqce cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow

Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiarow dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano w tablicy 3.

Tablica 3. Czegstotliwo§¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie

Lp. | Wyszczegdlnienie badan i pomiaréw

Minimalna czgstotliwo$¢ pomiarow

1 Szerokos¢ podbudowy

10 razy na | km

2 Rownos¢ podiuzna W sposoéb ciagly planografem albo co 20 m
tata na kazdym pasie ruchu

3 Rownosé poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczne*) 10 razy na 1 km

5 Rzedne wysoko$ciowe co 100 m

6 Uksztaltowanie osi w planie*) co 100 m

7 Grubo$¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz
nie rzadziej niz raz na 400 m2

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na
2000 m2

8 Nosnos¢ podbudowy:
- modut odksztatcenia
- ugigcie sprezyste

co najmniej w dwoch przekrojach na kazde
1000 m
co najmniej w 20 punktach na kazde 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztalttowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach gtéwnych

tukow poziomych.
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6.4.2. Szerokos¢ podbudowy
Szerokos$¢ podbudowy nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraweznikow szerokos$¢ podbudowy powinna by¢ wigksza od szerokosci warstwy wyzej
lezacej o co najmniej 25 cm lub o warto$¢ wskazana w dokumentacji projektowe;.
6.4.3. Rownos¢ podbudowy
Nieréwnosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-04
[28].
Nierdéwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata.
Nierownosci podbudowy nie moga przekraczac:
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomocnicze;j.
6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z
tolerancja + 0,5 %.
6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy
Roznice pomigdzy rzgdnymi wysoko$ciowymi podbudowy i rzgdnymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.
6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego podtoza
0O$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz £ 5 cm.
6.4.7. Grubos¢ podbudowy i ulepszonego podtoza
Grubo$¢ podbudowy nie moze si¢ r6zni¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz:
- dla podbudowy zasadniczej + 10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.
6.4.8. Nosnos¢ podbudowy
modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 4,
ugiecie sprezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno by¢ zgodne z podanym w tablicy 4.
Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy

Podbudowa Minimalny modut

z kruszywa | Wskaznik Maksymalne ugigcie odksztal-cenia mierzony
0 zaggszczenia | sprezyste pod kotem, mm | ptyta o Srednicy 30 cm,
wskazniku |[IS nie MPa

wnos$ nie mniejszy niz

mniejszym

niz, % 40 kN 50 kN od od drugiego

pierwszego |obciazenia
obcigzenia |E2

El
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180
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6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazuja wigksze odchylenia od okreslonych w punkcie 6.4
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glgbokosci co najmniej 10 cm, wyroOwnane i powtornie
zageszezone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wigcej niz 5 cm i nie zapewnia
podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wtasny koszt poszerzy¢ podbudowe przez
spulchnienie warstwy na pelna grubo$¢ do polowy szeroko$ci pasa ruchu, dotozenie materiatu i powtérne
zaggszczenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe
podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednia
glebokos¢, zgodnie z decyzja Inzyniera, uzupelnione nowym materiatem o odpowiednich wlasciwosciach, wyréwnane
i ponownie zaggszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wykonaniu tych robdt nastapi ponowny pomiar i ocena grubosci
warstwy, wedtug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.
6.5.3. Niewlasciwa nosnos¢ podbudowy

Jezeli nosno$¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty niezbedne
do zapewnienia wymaganej no$nosci, zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie no$nosci
podbudowy wyniklo z niewltasciwego wykonania robot przez Wykonawcg podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczqce podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynnosci objgtych ceng jednostkowa 1 m2 podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie,
podano w OST:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1.  PN-B-04481
2. PN-B-06714-12
3. PN-B-06714-15
4.  PN-B-06714-16
5. PN-B-06714-17
6. PN-B-06714-18
7.  PN-B-06714-19
8. PN-B-06714-26
9. PN-B-11111
10.  PN-B-11112
11.  PN-B-11113
12.  PN-S-06102
13. BN-84/6774-02
10.2. Inne dokumenty

Grunty budowlane. Badania probek gruntu

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci
zanieczyszczen obcych

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziarn
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci
metoda bezposrednia

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci
zanieczyszczen organicznych

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych
Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek

Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie

Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne famane do nawierzchni
drogowych

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiM - Warszawa 1997.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA D-04.04.02
PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogodlne dotyczace wykonania i
odbioru rob6t zwiazanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.
W ramach przebudowy drogi lesnej i pozarowej ,,NR 45”, w Nadle$nictwie Potrzebowice
Powierzchnia = 8969,30 m2
1.2. Zakres stosowania SST

Ogodlna specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w p.1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

Ustalenia zawarte sa w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 1.3.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie
- jedna lub wigcej warstw zageszczonej mieszanki, ktora stanowi warstwe nosng nawierzchni drogowe;j.
1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe
sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi w OST D-04.04.00
»Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczqce robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne”
pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczqce materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST D-04.04.00
»Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie powinno by¢
kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakow albo
ziarn zwiru wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.
2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 2.3.1.
2.3.2. Wlasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetnia¢ wymagania okreslone w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
og6lne” pkt 2.3.2.
3. SPRZET

Wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 3.
4. TRANSPORT

Wymagania dotyczace transportu podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne”
pkt 4.
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5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robdt podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podloza

Przygotowanie podtoza powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogo6lne” pkt 5.2.
5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa nalezy wytwarza¢ zgodnie z ustaleniami podanymi w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 5.3.

5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotyczace rozkladania i zaggszczania mieszanki podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 5.4.
3.5. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 5.6.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne”
pkt 6.
6.2. Badania przed przystqpieniem do robot

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw, zgodnie z ustaleniami OST
D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 6.2.
6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw kontrolnych w czasie robot podano w OST D-04.04.00
»Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 6.3.
6.4. Wymagania dotyczqce cech geometrycznych podbudowy

Czgstotliwosc¢ oraz zakres pomiarow podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne”
pkt 6.4.
6.5. Zasady postepowania 7 wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy podano w OST D-04.04.00
»Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 6.5.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robot podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 8.
9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczqce podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m2 podbudowy obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot,
sprawdzenie i ewentualna naprawe podtoza,
przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,
dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
rozlozenie mieszanki,
zaggeszezenie roztozonej mieszanki,
przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej,
utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy zwiazane podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 10.

3[D-04.04.02.]



SPECYFIKACJA TECHNICZNA D-12.
ULOZENIE GEOSYNTETYKOW[GEOWLOKNINA]

1.WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej[ST]sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwiazanych z wykonaniem drogi lesnej i pozarowej NR 45 Nadlesnictwo Potrzebowice;
Lesnictwo L.ezno
Wzmocnienie podtoza geowtokning powierzchnia = 8820,00 m2
1.2.Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3.Zakres robdt objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonaniem
i odbiorem wzmocnienie podtoza przez utozenie geosyntetykow[geowtokniny]
1.4.0kreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi,odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 1.4.
1.5.0golne wymagania dotyczqce robot
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne" pkt 1.5.

2.MATERIALY

Geowloknina

Dane materialowe:

Geowlokniny zgrzewane termicznie,nietkane,wykonane z 100% polipropylenowych ciagtych widkien,

zgodnie z systemem jakosci ISO 9001, ISO 14001.

Podstawowe wlasciwosci:

Ip Wiasciwosci Metoda badan Warto$¢
1 | Stopien $cisliwos$ci EN 964 <15%

2 | Absorpcja energii ENISO 10319 >4 KJ/m’

3 | Wytrzymato$¢ na rozciaganie EN ISO 10319 > 8,5 kN/m
4 | Wytrzymalos¢ na rozciaganie przy 5% wydluzeniu EN ISO 10319 >4,0 kN/m
5 | Rozciagliwosé EN ISO 10319 >60 %

6 | Wytrzymalos¢ na przebicie statyczne wg metody CBR | EN ISO 12236 > 1300 N

7 | Proba przebicia stozkiem EN 918 >29 mm

8 | Odpornos$¢ na kontynuacje¢ rozdarcia ASTM D4533 >370N

9 | Wodoprzepuszczalnosé EN ISO 11058 >45 mm/s
10 | Wodoprzepuszczalno$é pod obciazeniem 20 kN/m® DIN 60500 >2.210" m/s
11| Wielko$¢ porow EN ISO 12956 <120 um
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Materiat geowtdkniny powinien by¢ odporny na dziatanie promieniowania UV i obojgtny na dziatanie
typowych zwiazkow chemicznych znajdujacych si¢ w gruncie i wodzie.Rolki geowtdkniny powinny by¢ dpowiednio
owiniete w celu ich ochrony,kazda rolka powinna by¢ zaopatrzona w etykiete 1 opisana w celu identyfikacji
W miejscu zastosowania,jak rowniez dla celoéw inwentaryzacyjnych oraz kontroli jakosci.
Powierzchnia,na ktora bedzie ktadziona geowtoknina powinna by¢ wyrownana,pozbawiona nieréwnosci i
wglebien.Uktadanie geowldkniny powinno przebiega¢ zgodnie z kierunkiem postgpu robot. Wzdluzne potaczenia
materiatu powinno by¢ wykonane z zaktadem min 30cm,zszywane lub taczone inna metoda ( wg specyfiacji).
Zastosowane zgodnie z dokumentacja projektowa.Musza posiadac atest producenta i $wiadectwo dopuszczenia
do stosowania w budownictwie drogowym.
3.SPRZET
3.1.0golne wymagania dotyczqce sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 3.
3.2.8przet do uloZenia geowldkniny i geokraty

Do wykonania czynno$ci obejmujacych utozenie geowldkniny i geokraty nalezy stosowac sprzet
zalecany przez producenta.
4.TRANSPORT
4.1.0gd6lne wymagania dotyczqce transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 4.
4.2.Transport materiatow
materiaty do wzmocnienia podtoza mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach,
zabezpieczajacych je przed zniszczeniem.
5.WYKONANIE ROBOT
5.1.0gdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 5.
5.2.Zasady wykonywania robot

Sposdb wykonania robot przy utozeniu geowldkniny powinien by¢ zgodny
z dokumentacja techniczng oraz zaleceniami producenta,a w szczegdlnosci :
a/usna¢ z podtoza wyrownanego i zaggszczonego elementy powodujace uszkodzenia mechaniczne geowlokniny

[korzenie,kamienie itp. ]
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b/utozy¢ geowltdkning

c/roztozy¢ geokrate,przy uzyciu ram montazowych,gwarantujacych doktadne rozciagnigcie sekcji.Poszczegolne
sekcje nalezy natozy¢ na w/w ramy w celu nadania im wlasciwych nominalnych wymiarow.Nastegpnie rame
odwrdci¢ o 180° tak,aby znajdowala si¢ nad sekcja,utozy¢ na wezesniej przygotowanym podtozu i potaczy¢

z weczesniej roztozonymi sekcjami.W celu utrzymania sekcji we wlasciwych pozycjach nalezy przed zdjeciem
ramy potaczy¢ sasiednie sekcje paskami zaciskowymi,zas$ co 2 komorki zakotwi¢ w podtozu przy pomocy
szpilek typu”J” o $rednicy 8mm i dlugosci 600mm.Wzdtuz skrajnych krawedzi konstrukcji wzmacniajacej
nalezy zakotwi¢ wszystkie komorki.

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1.0gdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne" pkt 6.

6.2.Kontrola i badania w trakcie wykonywania robot
Badania w czasie prowadzenia robot polegaja na sprawdzeniu przez Zamawiajacego na biezaco,w miarg postepu
robot,jakosci uzywanych przez Wykonawce materiatlow i zgodnosci wykonywanych robot z dokumentacja
projektowa i wymaganiami niniejszej specyfikacji.
7.0BMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru robot jest Im2 wykonanego wzmocnienia podtoza geowtoknina, zgodnie
z dokumentacja projektowa i pomiarem w terenie.
Ogo6lne wymagania dotyczace obmiaru robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne" pkt 6.
8.0DBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne".
9.PODSTAWA PLATNOSCI
Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne".

Platnos¢ za 1m2 wykonanego wzmocnienia podtoza nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem robot,
ocena jako$ci materialow i jakosci wykonania.

Zgodnie z dokumentacja projektowa nalezy wykonac :
Wzmocnienie podtoza przez utozenie geowlokniny na powierzchni

Cena wykonania wzmocnienia obejmuje :
-roboty pomiarowe i przygotowawcze
-transport materiatéw przewidzianych do wykonania
-utozenie geowtokniny
-uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot

10.PRZEPISY ZWIAZANE

PN-IS09863:1994 Geotekstylia-wyznaczanie grubosci przy okreslonych naciskach
PN-ISO9864:1994 Geotekstylia-wyznaczanie masy powierzchni

EN-ISO10319:1996-06 Geotekstylia i wyroby pokrewne-Badania wytrzymatoSciowe na rozciaganie

metoda szerokich probek
Certyfikaty,Atesty i Aprobaty producentow
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